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 Пояснительная записка 

 

Объем дисциплины __4__   з.е. 

1. Результаты обучения по дисциплине (модулю), соотнесенные с индикаторами 

достижения компетенций, установленными   образовательной программой 

 

Компетенции Индикаторы  

достижения 

компетенций 

Результаты обучения по 

дисциплине (модулю) 

УК-1. Способен осу-

ществлять поиск, крити-

ческий анализ и синтез 

информации, применять 

системный подход для 

решения поставленных 

задач  

ИД-1УК-1  

Выполняет поиск необходимой 

информации, ее критический ана-

лиз и обобщает результаты анализа 

для решения поставленной задачи  

ИД-2УК-1 

Использует системный подход для 

решения поставленных задач, 

предлагает способы их решения 

Знать:  

Устройство современных 

микромашин, способы управ-

ления микромашинами, спе-

цифику использования при-

кладных программных 

средств при решении задач 

профессиональной деятельно-

сти, основные понятия и 

определения в области элек-

трических машин, их экспе-

риментальные методы иссле-

дования. 
Уметь:  

выбирать и использовать тех-

нику, прикладные программ-

ные средства при решении 

задач профессиональной дея-

тельности; оценивать степень 

достоверности результатов, 

полученных с помощью экс-

периментальных методов ис-

следования. 
Владеть:  

навыками использования со-

временных информационных 

технологий, техники, при-

кладных программных 

средств при решении задач 

профессиональной деятельно-

сти; навыками эксперимен-

тального определения стати-

ческих и динамических  ха-

рактеристик электрических 

машин 

 

 

2. Содержание дисциплины (модуля) 

3. Тема 1. Работа двигателей постоянного тока и их основные типы. Возможности двигателя 

постоянного тока. Компоненты двигателя постоянного тока Тема 2. Электродвигатели по-

стоянного тока с различными типами возбуждения. Электродвигатели постоянного тока с 

последовательным возбуждением. Электродвигатели постоянного тока с параллельным 

возбуждением. Двигатели постоянного тока со смешанным возбуждением. Тема 3. Методы 

управления скоростью и направлением вращения. Методы торможения. Тема 4. Основные 

принципы работы. Компоненты двигателя переменного тока. Тема 5. Однофазные и трех-

фазные двигатели переменного тока. Тема 6. Управление трехфазными двигателями. При-

воды двигателей переменного тока. Тема 7. Двигатели постоянного тока с постоянными 



магнитами. Бесщеточные двигатели постоянного тока. Тема 8. Шаговые двигатели. Серво-

двигатели. Тема 9. Сравнение двигателей специального назначения. 

 

3.  Перечень учебно-методического обеспечения дисциплины (модуля)
 

- мультимедийные презентационные материалы по дисциплине (модулю) представ-

лены в электронном курсе в ЭИОС МГТУ; 

- методические указания к выполнению лабораторных/практических/контрольных 

работ представлены в электронном курсе в ЭИОС МГТУ; 

- методические материалы для обучающихся по освоению дисциплины (модуля) 

представлены на  официальном сайте МГТУ в разделе  «Информация по образовательным 

программам, в том числе адаптированным». 

 

4. Фонд оценочных средств по дисциплине (модулю)  

Является отдельным компонентом образовательной программы, разработан в форме 

отдельного документа, представлен на официальном сайте МГТУ в разделе «Информация 

по образовательным программам, в том числе адаптированным». ФОС включает в себя:  
- перечень компетенций с указанием этапов их формирования в процессе освоения 

дисциплины (модуля); 

- задания текущего контроля;  

- задания промежуточной аттестации; 

- задания внутренней оценки качества образования. 

 

 

5.  Перечень основной и дополнительной учебной литературы  (печатные изда-

ния, электронные учебные издания и (или) ресурсы электронно-библиотечных систем) 

 

Основная литература 

1. Копылов И. П. Электрические машины : учебник для бакалавров / И. П. Копылов; 

под ред. И. П. Копылова. - 2-е изд., перераб. и доп. - Москва : Юрайт, 2012. - 675 с. 

: ил. - (Бакалавр). - Авт. указаны на обороте тит. л. - Библиогр.: с. 668-669. - ISBN 

978-5-9916-1501-3 : 509-52.  (Библиотека МГТУ:  14 экз) 

2. Вольдек, А. И. Электрические машины. Машины переменного тока : учебник для 

вузов / А. И. Вольдек, В. В. Попов. - Санкт-Петербург [и др.] : Питер, 2010 ; 2008. - 

349 с. : ил. - (Серия "Учебник для вузов"). - Библиогр.: с. 341-343. - ISBN 978-5-

469-01381-5 : 245-00. (Библиотека МГТУ:  17 экз) 

3. Кириллов, А.А. Основы электропривода летательных аппаратов : учебное пособие / 

А.А. Кириллов, В.Г. Стеблецов. - Москва : БИБЛИО-ГЛОБУС, 2013. - 208 с. - ISBN 

978-5-906454-06-5 ; То же [Электронный ресурс]. - URL: 

http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=229655 (21.01.2019). 

4. Компоненты приводов мехатронных устройств : учебное пособие / С.В. Пономарев, 

А.Г. Дивин, Г.В. Мозгова,  и др. ; Министерство образования и науки Российской 

Федерации, Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение 

высшего профессионального образования «Тамбовский государственный техниче-

ский университет». - Тамбов : , 2014. - 295 с. : ил., табл., схем. - Библиогр. в кн. - 

ISBN 978-5-8265-1294-4 ; То же [Электронный ресурс]. - URL: 

http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=277916 (21.01.2019). 

5. Егоров О.Д. Конструирование механизмов роботов. Учебник/О.Д. Егоров. - М.: 

Абрис, 2012. - 444 с.: ил. - ISBN 978-5-4372-0035-3. То же [Электронный ресурс]. - 

URL: http://www.studentlibrary.ru/book/ISBN9785437200353.html (21.01.2019). 

Дополнительная литература 

6. Электрические машины: синхронные машины и микромашины [Электронный ре-

сурс]: учеб. пособие / В.Е. Фединцев - М. : МИСиС, 2017. - 

http://www.mstu.edu.ru/sveden/education/oop/
http://www.mstu.edu.ru/sveden/education/oop/
http://www.mstu.edu.ru/sveden/education/oop/
http://www.mstu.edu.ru/sveden/education/oop/
http://www.studentlibrary.ru/book/ISBN9785437200353.html


http://www.studentlibrary.ru/book/misis_0022.html 

7. Саватеев, Д. А. Электрические машины: практический курс. Ч. 1 [Электронный ре-

сурс] : учеб. пособие для студентов и курсантов, обучающихся по техн. специаль-

ностям и направлениям подгот. / Д. А. Саватеев; Федер. агентство по рыболовству, 

ФГБОУ ВО "Мурман. гос. техн. ун-т". - Электрон. текстовые дан. (1 файл : 3,93 

Мб). - Мурманск : Изд-во МГТУ, 2016. - Доступ из локальной сети Мурман. гос. 

техн. ун-та. - Загл. с экрана. - URL: http://elib.mstu.edu.ru/2016/U_16_27.pdf 

(21.01.2019). 

8. Саватеев, Д. А. Электрические машины: практический курс. Ч. 2 [Электронный ре-

сурс] : учеб. пособие для студентов и курсантов, обучающихся по техн. специаль-

ностям и направлениям подгот. / Д. А. Саватеев; Федер. агентство по рыболовству, 

ФГБОУ ВО "Мурман. гос. техн. ун-т". - Электрон. текстовые дан. (1 файл : 448 Кб). 

- Мурманск : Изд-во МГТУ, 2016. - Доступ из локальной сети Мурман. гос. техн. 

ун-та. - Загл. с экрана. . - URL: http://elib.mstu.edu.ru/2016/U_16_28.pdf (21.01.2019). 

 

 

6.  Профессиональные  базы данных и информационные справочные системы 

 

1) Электронно-библиотечная система "Университетская библиотека онлайн" 

http://biblioclub.ru 

 

7. Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного 

обеспечения, в том числе отечественного производства 

 

1) Офисный пакет Microsoft Office 2007  

 

8.  Обеспечение освоения дисциплины лиц с инвалидностью и ОВЗ 

Обучающиеся из числа инвалидов и лиц с ОВЗ обеспечиваются печатными и (или) 

электронными образовательными ресурсами в формах, адаптированных к ограничениям 

их здоровья. 

 

9. Материально-техническое обеспечение дисциплины (модуля) представлено в 

приложении к ОПОП «Материально-технические условия реализации образовательной 

программы» и включает: 

- учебные аудитории для проведения учебных занятий, предусмотренных програм-

мой специалитета, оснащенные оборудованием и техническими средствами обучения; 

- помещения для самостоятельной работы обучающихся, оснащенные компьютер-

ной техникой с возможностью подключения к сети «Интернет» и обеспечением доступа к 

электронной информационно-образовательной среде МГТУ; 

- лаборатории  

 

10.  Распределение трудоемкости по видам учебной деятельности 

Таблица 1  - Распределение трудоемкости 

Вид учебной  

деятельности
 

 

 

Распределение трудоемкости дисциплины (модуля) по формам обуче-

ния 

Очная Заочная 

Семестр Всего 

часов 

Семестр Всего ча-

сов 2    2    

Лекции 16    16 2    2 

Практические занятия           

                                                           

 

http://www.studentlibrary.ru/book/misis_0022.html


Лабораторные работы 32    32 6    6 

Самостоятельная ра-

бота 60    60 127    127 

Подготовка к проме-

жуточной аттестации  
36    36 9    9 

Всего часов  

по дисциплине 

144    144 144    144 

Формы промежуточной атте-

стации и текущего контроля       

Экзамен +  +   +     

Количество  

РГР 
1    1 1    1 

 

Перечень лабораторных работ по формам обучения 

 

№ 

п\п 
Темы лабораторных  работ 

1 2 

 Очная форма 

1.  Исследование способов управления двигателем постоянного тока  

2.  Исследование способов управления двигателем переменного тока 

3.  Исследование способов управления шаговыми двигателями 

4.  Исследование способов управления серводвигателем 
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